
ȱsoft materials, which has the 

advantage of flexibility and safety in human interactions. These robots are well‐suited for 

applications ranging from medical devices to enhancing efficiency in various tasks. Additionally, 

using different forms of robotic movement may also

 serve us well in exploring the ocean or space, or 

doing certain jobs in those environments. 

 

To broaden our understanding of locomotion, Richard Desatnik, who works in the labs of Philip 

LeDuc and Carmel Majidi at Carnegie Mellon University and collaborates with paleontologists from 

Europe, turns to the past. The team creates robots with the movement of ancient animals such as 

pleurocystitids, a sea creature that lived around 500 million years ago. Desatnik will present their 

findings from the process of building a soft robot based on pleurocystitids at the 68th Biophysical 

Society Annual Meeting, to be held February 10 ‐ 14, 2024 in Philadelphia, Pennsylvania.  

 

“Weʹve learned a lot from modern creatures, but thatʹs only 1% of the animals that have existed 

during our planet’s history, and we want to see if there is something we can learn from the other 

99% of creatures that once roamed the earth,” Desatnik said. He added, “there are animals that were 

very successful

癥㥴⸰〰攮桡⁔昊㐠呣਼〲㍣汬楯游⁔洊ㄳ⁔挊嬨慮業⤴⸱⡡㕲礩呪ਯ呔㠠ㄠ呦਱⸹㤴㌠〠呄ਰ⁔挊㰰㈳ㄾ呪ਯ呔㤠ㄠ呦ਮ㈴㔷‰⁔䐊⸰〲㜠呣ਨ潦⥔樊⽔吸‱⁔昊⸸㠠〠呄ਰ⁔挊㰰㈳ㄾ呪ਯ呔㤠ㄊ⽔吷特฀ Ɉ1s1 Tf
-44.28644.471 029 0 TD
<0231>Tj
/
/TT9 1 Tf
.2514 0 TD
-.003 Tc
[(ou)-5.7(r)]TJ
Tf
3.12 i.0514 0 TD
0 Tc
j
/TT9 1 Tf
-44.2857 -1.3486 TD
.0001 Tc
(very)g�1wasnʹt from a lack of success from 

their biology—there may have been a massive environmental change or extinction event.” 

 

Desatnik and colleagues started off with fossils of pleurocystitids, which are related to present

‐day 

sea stars and sea urchins but that had a muscular stem—a kind of tail—to move. They used CT scans 

to get a better idea of the 3D shape. Computer simulations suggested the ways it may




